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摘要
本研究設計並實現智慧嬰兒車安全監控系統，結合Jetson Orin Nano與YOLOv9技術，運用人臉辨識與距離追蹤功能，實時監測嬰兒車周邊環境，
準確辨識人物並提醒潛在威脅。系統適應多種光線與環境條件，提供高效能、低功耗的穩定運行，提升育兒設備的安全性與智能化，為家長帶來
更便捷與安心的使用體驗。

專題內容
本專題以人臉辨識與距離追蹤技術為核心，針對嬰兒車安
全監控進行設計。研究方法涵蓋資料收集、增強、清理及
標籤製作，並利用Google Colab進行YOLOv9模型訓練。數
據來自自行拍攝與公開數據集，訓練完成的模型部署至
Jetson Orin Nano平台，並結合攝影鏡頭進行實際應用。系
統提供多角度與距離範圍內的監控，並根據實驗結果優化
模型，提升不同光線與角度下的辨識準確率至90%以上，
確保高穩定性與操作便利性。

研究成果
經資料集調整與數據增強顯著提升了模型的辨識準
確度。調整後模型在F1分數、損失函數及精確度上
均表現優於未調整模型，特別是在辨識parent1和
parent2的單獨照與合照時效果更佳。即時偵測測試
表明，模型在單人與多人環境中均能穩定準確地進
行辨識與追蹤，為嬰兒車安全監控系統的應用提供
了強力支持。
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